RIS60P0-EQR24MO-ELIUSX2-H1151
Encoder fara contact cu carcasa din o#el inoxidabil — Analogic

Linia Premium

@65 @22
@77 [256] [0g7]
[3.03]

243
[0.17] (3x)

. 42

[1.65]
~——"280.5[3.17]

mm [Inch] le—— 90.7 [3.60] —

24
[0.94]

Caracteristici tehnice

Tip RI360P0-EQR24MO0-ELIU5X2-H1151
Nr. ID 1590977

Principiu de masurare Inductivi

Caracteristici generale

Viteza max. de rotatie 12000 rpm)

Cu constructie standardizata, cu ax de
otel @ 20 mm, L = 50 mm si reductor &
20 mm

Cuplu de pornire incarcare ax (radial /

nu se aplica datorita principiului de

Caracteristici

M Compact, carcasa robusta

M Fata activa, plastic PA12-GF30

M Carcas3, otel inoxidabil (1.4404 )

M Afisare stare prin led

M Indicarea domeniului de masura cu led

M Imun la interferente electromagnetice

M Domeniu de masura programabil prin Easy
Teach

M Semnal de iesire programabil prin Easy
Teach

M Rezolutie 16-bit

M 15...30 Vcc

M0...10Vsi4...20 mA

B Tata M12 x 1, 5-pini

axial) masurare fara contact
Rezolutie 16 bit

Domeniul de masura 0...360 °

Distanta nominala 1.5 mm

Precizie de repetabilitate

< 0.01 % din capatul de scala

Deviatie de liniaritate

<0.05 % f.s.

Deriva de temperatura

<+ 0.004 %/K

Tip de iesire Absolut cu o singura tura
Rezolutie pentru o singura tura 16 Bit

Caracteristici electrice

Tensiune de alimentare U, 15...30 Vcc

Riplu U, <10 % Ugra

Tensiunea de test de izolatie 0.5kV

Protectie la scurtcircuit Da

Protectie la fir intrerupt/alimentare
inversa

Da/da (tensiune de alimentare)

Functie de iesire

5-pini, lesire analogica

lesire in tensiune

0...10 V
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Principiu de functionare

Principiul de masurare a senzorilor inductivi
de pozitie unghiulara se bazeaza pe cuplarea
circuitelor oscilante intre elementul de
pozitionare si senzor, iar semnalul de iesire
este proportional cu unghiul elementului de
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Caracteristici tehnice

lesire in curent

4...20 mA

Diagnostic

Elementul de pozitionare nu este in
domeniul de detectie: Semnal de iesire
24 mAsau 11V

Rezisten#a de sarcina pentru iesirea in 2 4.7 kQ
tensiune
Rezistenta de sarcina, iesire in curent <04 kQ
viteza de transmisie 5000 Hz
Curent consumat <50 mA
Caracteristici Mecanice
Design EQR24
Dimensiuni 81 x78x24 mm
Tip de flansa Flansa fara element de montare
Tip de ax Ax tubular
Diametru ax D (mm) 6

6.35

9.525

10

12

12.7

14

15.875

19.05

20

Materialul carcasei

Conexiune electrica

Otel inoxidabil/Plastic, 1.4404 (AlSI
316L)/PA12-GF30

Conectori, M12 x 1

Conditii de mediu

Temperatura mediului -25...+85 °C
Conform certificare UL la +70 °C
Rezistenta la vibratii 55 Hz (1 mm)

Rezisten#a la vibra#ii (EN 60068-2-6)

20 g; 10...3.000 Hz; 50 cicluri; 3 axe

Rezisten#a la soc (EN 60068-2-27)

100 g; 11 ms % sinus; 3 x fiecare; 3 axe

Rezistenta la soc fara intreruperi (EN
60068-2-29)

40 g; 6 ms % sinus; 4000 x fiecare; 3 axe

Clasa de protectie

IP68
IP69K

MTTF

138 ani conform SN 29500 (Ed. 99) 40
°C

Indicator al tensiunii de lucru

LED, verde

Indicare domeniu de masura

LED, galben, galben intermitent

Accesorii incluse

Adapter sleeve MT-QR24

Certificat UL

E210608

pozitionare. Senzorii robusti nu necesita
intretinere si nu se uzeaza, datorita principiului
non-contact. Sunt deosebit de performanti in
privinta repetabilitatii, rezolutiei si liniaritatii
optime intr-un domeniu larg de temperatura.
Tehnologia inovatoare asigura o imunitate
ridicata la campurile electromagnetice CC si
CA.

A B
uivit’ " mal
10+ - 20
0- L4
A B
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Instructiuni de montare

Instructiuni de montare/descriere

A B Gama extinsa de accesorii de montare

permite adaptarea usoara la diametre de ax
M4 x0.5x7.5 de diverse dimensiuni. Datorita principiului

de masurare bazat pe principiul cuplarii RLC,

encoderul este imun la componente metalice

magnetizate si alte interferente. Ca urmare, in

timpul montarii apar pu#ine cauze de eroare.

Desenele alaturate arata simpla instalare a

celor doua unita#i separate: senzor #i element

de pozi#tionare:

Montare - optiunea A:

Mai intéi, conectati elementul de pozitionare

cu axul rotativ folosind suportul. Apoi puneti

encoderul cu inelul de aluminiu deasupra

componentei rotative, astfel incat sa obtineti

un ansamblu inchis si protejat.

Montare - optiunea B:

impingeti encoderul pe partea posterioars a

axului si conectati-l la masina. Apoi, prindeti

elementul de pozitionare pe ax, folosind

suportul.

Montare - optiunea C:

Daca elementul de pozitionare este insurubat

pe o piesa rotativa #i nu pe un ax, montati

ntai conectorul dummy RA8-QR24. Apoi

strangeti suportul. Apoi, monta#i encoderul cu

cele trei suruburi.

Datorita montarii separate a elementului
de pozitionare si a senzorului, nu se
transmit curenti electrici sau forte mecanice
daunatoare dinspre ax spre senzor. De
asemenea, encoderul ofera un grad nalt
de protectie pe toata durata func#ionarii si
ramane permanent sigilat.
La punerea in func#iune, accesoriile incluse
f I e MO in pachet va ajuta sa montati encoderul
De au to o si elementul de pozitionare la o distanta
optima unul fata de celalalt. In plus, ledurile
indica starea. Optional, puteti folosi placile
de ecranare incluse la accesorii, pentru a
mari distanta permisa intre elementul de
pozitionare si senzor.

Afisare stare prin LED

Verde:

Senzorul este alimentat corect

Galben:

Elementul de pozitionare e in domeniul de
masura, calitatea semnalului e redusa (ex.:
distanta e prea mare)

Galben intermitent:

Elementul de pozitionare e in afara domeniului
de detectie

Stins:

Elementul de pozitionare este in domeniul de
masura
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Parametrizare individuala (invatare cu element de pozitionare)

Punte intre intrarea de
invatare Pin 5 (gri)

Gnd Pin 3 (Albastru)

Ub Pin1 (BN)

LED

2s

Valoare initiala

Valoare finala

Ledul de stare clipeste
si dupa 2 s lumineaza
constant

orar)

10s Rotatie sens antiorar, = Rotatie sens orar, apoi Dupa 10 sec., ledul de
apoi revine la ultima revine la ultima valoare stare clipeste rapid pt. 2
valoare prestabilita prestabilita sec.

15s - Setare fabrica (360°, sens | dupa 15 sec., ledul de

alimentare si ledul de
stare clipesc alternativ

Pentru a evita modificarea n

einten#ionat# a set#rilor, pinul 5 nu trebuie conectat la tensiune.
Presetare parametrizare (invatare fara element de pozitionare)

Punte intre intrarea de
invatare Pin 5 (gri)

Gnd Pin 3 (Albastru)

Ub Pin 1 (Maro)

LED

2s

Activare selectie mod
pentru semnalul de
iesire (pentru 10s)

Activare selectie mod
presetare (pentru 10 s)

Led de stare continuu,
dupa 2 sec, intermitent

orar)

10s Directie de rotatie sens Directie de rotatie sens orar | Dupa 10 sec., ledul de
antiorar stare clipeste rapid pt. 2
sec.
15s Setare fabrica (360°, sens | Dupa 15 sec., ledul de

alimentare si ledul de
stare clipesc la fel de
rapid

Configurare iesire

Gnd Pin 3 (Albastru)

Led stare

liesire: 4...20 mA Apasati o data clipeste 1 x data
liesire: 0...20 mA Apasati de doua ori clipeste 2 x data
U iesire: 0...10 V Apasati de trei ori clipeste 3 x data
U iesire: 0...5V Apasati de patru ori clipeste 4 x data

Uiesire: 0,5V /45V
Mod presetare /
domeniu unghiular
45°

Apasati de cinci ori

Ub Pin 1 (Maro)

Apasati o data

clipeste 5 x data
Led stare

clipeste 1 x data

60° Apasati de doua ori clipeste 2 x data
90° Apasati de trei ori clipeste 3 x data
180° Apasati de patru ori clipeste 4 x data
270° Apasati de cinci ori clipeste 5 x data

Pentru a evita modificarea neinten#ionat# a set#rilor, pinul 5 nu trebuie conectat la tensiune.

Accesorii

PE1-EQR24

832
852
242
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1590966

M5-QR24

Element de pozitionare cu bucsa

de strangere din otel inoxidabil, fara

manson adaptor

Inel de protectie din plastic, pentru
H encodere RI-EQR24

1590965
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RA1-EQR24
220
2
028 4
“Too
224 —
RA4-EQR24
210
2
028 44
“Too
224 —
RA8-EQR24

SP5-QR24

Accesorii

Desen cu dimensiuni

m2x1 2514

”H% —é

1593019

Manson adaptor din otel inoxidabil,
pentru ax @ 20 mm

1593023

Manson adaptor din otel inoxidabil,
pentru ax @ 10 mm

100000289

Fisa din otel inoxidabil pentru
optiunea de montare C

100003689
Placa de protectie @ 74 mm, plastic

Tip
RKSV4.5T-5/TXL

E
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RA3-EQR24
212
2
228 4 4
“Tog
224 —
RA5-EQR24
26
2
228 4
024 _tes
- 1
SP1-EQR24

Nr. ID
6625397

1593020

Manson adaptor din otel inoxidabil,
pentru ax @ 12 mm

100000375

Manson adaptor din otel inoxidabil,
pentru ax @ 6 mm

1590979

Placa ecranare @ 74 mm, otel
inoxidabil

RI360P0-EQR24MO-ELIU5X2-H1151| 21-02-2025 22-58 | Modificari tehnice rezervate



Accesorii

Desen cu dimensiuni Tip Nr. ID

TX1-Q20L60 6967114 Adaptor de programare pentru
encodere inductive, de pozitie liniara si
de pozitie unghiulara, senzori ultrasonici
si capacitivi
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