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Weitere Unterlagen
Ergénzend zu diesem Dokument finden Sie im Internet unter www.turck.com folgende
Unterlagen:

Datenblatt

Konformitatserklarungen

10-Link-Parameter

Zu lhrer Sicherheit

BestimmungsgemaBe Verwendung

Die Ultraschallsensoren erfassen bertihrungslos die Anwesenheit von festen oder flissi-
gen Objekten sowie den Abstand zu den Objekten. Die Gerate durfen nur wie in dieser
Anleitung beschrieben verwendet werden. Jede andere Verwendung gilt als nicht be-
stimmungsgema. Fir daraus resultierende Schaden tibernimmt Turck keine Haftung.

Naheliegende Fehlanwendung
Die Gerate sind keine Sicherheitsbauteile und diirfen nicht zum Personen- oder Sach-
schutz eingesetzt werden.
Allgemeine Sicherheitshinweise
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montieren, installieren, betreiben,
parametrieren und instand halten.

Sensor gegen mechanische Belastungen (z. B. St6e und Schldge) schiitzen.

Produktbeschreibung

Gerételibersicht

S. Abb. 2: Abmessungen RU...D-M18..., Abb. 3: Abmessungen RU300D-M30..., Abb. 4:
Abmessungen RU600D-M30...

Funktionen und Betriebsarten

Die Ultraschallsensoren verfiigen tiber einen einstellbaren Schaltausgang mit |0-Link-
Funktionalitdt. Die Sensoren kdnnen im Normalbetrieb als Reflexionstaster betrieben
werden. Der Anwender kann einen Einzelschaltpunkt oder eine Fensterfunktion einstel-
len. Der Betrieb als Reflexionsschranke ist Gber 10-Link einstellbar.

Im Betrieb als Reflexionstaster werden Objekte mit glatter Oberflache bis zu einem
Neigungswinkel von ca. 5° am Ende der Blindzone und ca. 2° am Ende des Erfassungs-
bereichs erkannt. Der maximal zuldssige Neigungswinkel vergroBert sich bei Objekten
mit rauer oder stark strukturierter (gekornter) Oberflache.

Montieren
» Sensor so montieren, dass keine relevanten Objekte innerhalb der Blindzone liegen.

Blindzone und Erfassungsbereich siehe Abb. 5. Die Werte fiir Blindzone und Erfas-
sungsbereich beziehen sich auf Normtargets.

» BeiVerwendung von mehr als einem Ultraschallsensor in einer Applikation: Uber-
schneidung der Schallkeulen vermeiden.

Anschlieen
» Gerat gemal3,Wiring diagrams” anschlieBen.

In Betrieb nehmen

Nach Anschluss der Leitungen und Aufschalten der Versorgungsspannung geht das
Gerét automatisch in Betrieb.

m Quick Start Guide
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Other documents
Besides this document, the following material can be found on the Internet at
www.turck.com:

Data sheet

Declarations of conformity

10-Link parameters

For your safety
Intended use

The ultrasonic sensors detect the presence of solid or liquid objects and the distance
to those objects without making physical contact. The devices must be used only as
described in these instructions. Any other use is not in accordance with the intended
use. Turck accepts no liability for any resulting damage.

Obvious misuse
The devices are not safety components and must not be used for the protection of
persons or property.
General safety instructions
The device must only be mounted, installed, operated, parameterized and main-
tained by trained and qualified personnel.
Protect the sensor against mechanical loads (e.g. shocks and impacts).

Product description

Device overview

See fig. 2: dimensions RU...D-M18..., fig. 3: dimensions RU300D-M30..., fig. 4: dimen-
sions RU600D-M30...

Functions and operating modes

The ultrasonic sensors have a configurable switching output with IO-Link functionality.
The sensors can be operated as diffuse-mode sensors during normal operation. The
user can set a single switching point or a window function. The sensor can be config-
ured to operate as a retroflective sensor via 10-Link.

During operation as a diffuse-mode sensor, objects with a smooth surface are detected
up to a tilt angle of approx. 5° at the end of the blind zone and approx. 2° at the end

of the detection range. The maximum permissible tilt angle increases for objects with
rough or heavily textured (grained) surfaces.

Installing

» Mount the sensor such that no relevant objects are located within the blind zone. For
the blind zone and detection range, see fig. 5. The values for the blind zone and the
detection range refer to standard targets.

» If using more than one ultrasonic sensor in an application: Avoid overlapping of
sonic cones.

Connection
» Connect the device as shown in the wiring diagrams.

Commissioning

The device is operational automatically once the cables are connected and the power
supply is switched on.
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Operation

[1] ACHTUNG

Falscher Einsatz des Sensors

Mogliche Sachschéaden durch Fehlfunktion

»  Ablagerungen auf der Oberflache des Schallwandlers vermeiden.
> Blindzone des Sensors S, freihalten (siehe technische Daten).

[1] NoTICE

Incorrect use of the sensor

Malfunctions may result in damage to property

»  Avoid deposits on the surface of the sonic transducer.

> Keep the blind zone of the sensor S, free (see technical data).

LEDs LEDs

LED Bedeutung LED Meaning

gelb Objekt im Teach-Bereich, Schaltausgang ein Yellow Object within the teach-in range, switching output on
grin kein Objekt im Erfassungsbereich, Schaltausgang aus Green No object within the detection range, switching output off
blinkt griin 10-Link-Kommunikation aktiv Green flashing 10-Link communication active

Einstellen Setting

Nach erfolgreichem Teach-Vorgang wechseln die Geréte automatisch in den Normalbe-

trieb. Nach einem erfolgreichen Teach blinkt die LED 2 . Im Fehlerfall blinkt die LED 4 x.

Fensterfunktion einstellen

» Target fiir nahen Schaltpunkt positionieren.

» Pin 1 (BN) mit Pin 2 (WH) fir max. 2 s kurzschlieBen.

» Target innerhalb von 20 s fur fernen Schaltpunkt positionieren.
» Pin 1 (BN) mit Pin 2 (WH) erneut fiir max. 2 s kurzschlieBen.
Bereichsmitte einlernen

» Target fiir nahen Grenzwert positionieren.

» Pin 1 (BN) mit Pin 2 (WH) fiir 2...4 s kurzschlieBen.

» Target innerhalb von 20 s fir fernen Grenzwert positionieren.
» Pin 1 (BN) mit Pin 2 (WH) fir max. 2 s kurzschlieBen.
Dynamischen Teach starten

Beim dynamischen Teach wird ein Teach-Fenster von 4...8 s geoffnet, in dem vorbeifah-
rende Objekte automatisch erkannt werden.

» Pin 1 (BN) mit Pin 2 (WH) fiir 4...6 s kurzschlieBen.
Ausgangsfunktion invertieren (Offner/SchlieBer)

» Pin 1 (BN) mit Pin 2 (WH) fir min. 6 s kurzschlieBen.

Reparieren

Das Gerét ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vorgesehen. Sollte das Gerat
defekt sein, nehmen Sie es auBBer Betrieb. Bei Riicksendung an Turck beachten Sie bitte
unsere Riicknahmebedingungen.

Entsorgen
Die Gerate mussen fachgerecht entsorgt werden und gehdéren nicht in den
= normalen Hausmiill.

Once the teach-in process has been successfully completed, the devices automatically
switch to normal operation. After a successful teach-in, the LED flashes 2 x. If an error
has occurred, the LED flashes 4 x.

Setting the window function

» Position the target for the near switching point.

» Short-circuit pin 1 (BN) with pin 2 (WH) for a maximum of 2 s.

» Position the target for the far switching point within 20 s.

» Short-circuit pin 1 (BN) with pin 2 (WH) again for a maximum of 2 s.

Performing the Single Point Teach function

» Position the target for the near limit value.

» Short-circuit pin 1 (BN) with pin 2 (WH) for 2...4s.

» Position the target for the far limit value within 20 s.

» Short-circuit pin 1 (BN) with pin 2 (WH) for a maximum of 2 s.

Starting dynamic teach-in

When performing dynamic teach-in, a teach-in window of 4...8 s is opened, during
which time passing objects are automatically detected.

» Short-circuit pin 1 (BN) with pin 2 (WH) for 4...6 s.

Inverting the output function (NC contact/NO contact)

» Short-circuit pin 1 (BN) with pin 2 (WH) for a minimum of 6 s.

Repair
The device must not be repaired by the user. The device must be decommissioned if it is
faulty. Observe our return acceptance conditions when returning the device to Turck.

Disposal
The devices must be disposed of correctly and must not be included in general
= household garbage.

Technical data

Operating voltage 18...30VDC Blind zone S, 10 % of full range
Output function Push-pull, 150 mA, NO/NC Protection class P67
Ambient temperature  -25...+70°C UL conditions Enclosure Type 1 Supply Class 2, NFPA 79 Applications only.

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBe 7, 45472 Miilheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com
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O 2
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4 )y switch/IO-Link
4BK 3.
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Documents supplémentaires
Vous trouverez les documents suivants contenant des informations complémentaires a
la présente notice sur notre site Web www.turck.com :

Fiche technique

Déclarations de conformité

Paramétres 10-Link

Pour votre sécurité

Utilisation conforme

Les capteurs ultrasoniques détectent sans contact la présence d'objets solides ou
liquides ainsi que la distance avec ces objets. Les appareils doivent exclusivement étre
utilisés conformément aux indications figurant dans la présente notice. Toute autre
utilisation est considérée comme non conforme. La société Turck décline toute respon-
sabilité en cas de dommages causés par une utilisation non conforme.

Mauvaises utilisations prévisibles
Les appareils ne constituent pas des composants de sécurité et ne peuvent pas étre
utilisés a des fins de protection des personnes ou des choses.
Consignes de sécurité générales
Seul un personnel qualifié est habilité a monter, installer, faire fonctionner, paramé-
trer et effectuer la maintenance de l'appareil.

Protégez le capteur contre les charges mécaniques (par ex. coups et chocs).

Description du produit

Apercu de I'appareil

Voir fig. 2 : Dimensions RU...D-M18..., fig. 3 : Dimensions RU300D-M30..., fig. 4 : Dimen-
sions RU600D-M30...

Fonctions et modes de fonctionnement

Les capteurs ultrasoniques sont dotés d'une sortie de commutation réglable avec fonc-
tionnalité 10-Link. En mode normal, les capteurs peuvent étre utilisés en mode rétro-
réflectif. Lopérateur peut régler un point de commutation unique ou un fenétrage. Le
mode rétro-réflectif peut étre défini via 10-Link.

En utilisation en mode rétro-réflectif, des objets avec une surface lisse jusqu’a un angle
d‘inclinaison d’environ 5° a I'extrémité de la zone morte et d’environ 2°a lafin de la
plage de détection sont détectés. L'angle d’inclinaison maximal autorisé augmente
pour les objets avec des surfaces rugueuses ou fortement texturées (grainées).
Installation

» Installez le capteur de telle sorte qu'aucun objet important ne se retrouve en zone
morte. Zone morte et la zone de détection, voir fig. 5. Les valeurs de la zone morte et
de la zone de détection se réferent a des cibles standard.

» En cas d'utilisation de plus d’un capteur ultrasonique dans une application : Evitez le
chevauchement des lobes acoustiques.

Raccordement
» Raccordez I'appareil conformément aux schémas de cablage (« Wiring diagrams »).

Mise en service

L'appareil se met automatiquement en marche apres le raccordement des cables et
I'activation de la tension d'alimentation.

m Gufa de inicio rapido
Sensores ultrasénicos RU...D...-UPN8X2...

Documentos adicionales
Ademads de este documento, se puede encontrar el siguiente material en la Internet en
www.turck.com:

Hoja de datos

Declaraciones de conformidad

Pardmetros de 10-Link

Para su seguridad

Uso correcto

Los sensores ultrasénicos detectan la presencia de objetos sélidos o liquidos y la distan-
cia a dichos objetos sin necesidad de contacto fisico. Los dispositivos solo se deben usar
como se describe en estas instrucciones. Ninguna otra forma de uso corresponde al uso
previsto. Turck no se responsabiliza de los dafios derivados de dichos usos.

Uso indebido evidente
Los dispositivos no son componentes de seguridad y no se deben utilizar para la pro-
teccion de personas o propiedades.
Instrucciones generales de seguridad
Solo personal capacitado profesionalmente puede montar, instalar, operar, parame-
trizar y dar mantenimiento al dispositivo.

Proteja el sensor de cargas mecénicas (p. ej.,, golpes e impactos).

Descripcion del producto

Descripcion general del dispositivo

Consulte la fig. 2: Dimensiones RU...D-M18..., fig. 3: Dimensiones RU300D-M30...,

fig. 4: Dimensiones RU600D-M30...

Funciones y modos de operacion

Los sensores ultrasénicos tienen una salida de conmutacion configurable con la funcio-
nalidad |0-Link. Los sensores se pueden utilizar como sensores de modo difuso durante
el funcionamiento normal. El usuario puede establecer un punto de conmutacién Unico
o una funcién de ventana. El sensor se puede configurar para funcionar como sensor
retroflectivo a través de 10-Link.

Durante el funcionamiento como sensor de modo difuso, se detectan objetos con una
superficie lisa hasta un angulo de inclinacion de aprox. 5° al final de la zona ciega y de
aprox. 2° al final del rango de deteccion. El angulo de inclinacion maximo permitido
aumenta para los objetos con superficies dsperas o con mucha textura (granulada).

Instalacion
» Monte el sensor de forma que no haya objetos relevantes dentro de la zona ciega.

Para conocer la zona ciega y el rango de deteccion, consulte la fig. 5. Los valores de la
zona ciega y el rango de deteccidn se refieren a los objetivos estandar.

» Si se utiliza mas de un sensor ultrasénico en una aplicacion, verifique que se cum-
plan los siguientes aspectos: Evite la superposicién de conos sénicos.

Conexion
» Conecte el dispositivo como se muestra en los diagramas de cableado (Wiring diagrams).

Puesta en marcha
El dispositivo se pondra automaticamente en funcionamiento una vez que se conecten
los cables y se encienda la fuente de alimentacion.
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Funcionamiento

[1] ATTENTION

Mauvaise utilisation du capteur

Dégats matériels possibles en raison d'un dysfonctionnement

> Evitez les dépéts sur la surface du transducteur.

> Maintenez la zone morte du capteur S,;, libre (voir les caractéristiques techniques).

[1] aviso

Uso incorrecto del sensor

El funcionamiento incorrecto puede provocar dafios materiales

»  Evite que hayan residuos en la superficie del transductor sénico.

> Mantenga la zona ciega del sensor de S, libre (consulte los datos técnicos).

Indicadores LED

LED
LED Significado
LED Signification Amarillo Objeto dentro del rango de programacién, se enciende la
Jaune Objet dans la zone d'apprentissage, sortie de commutation allumée salida de conmutacién
Vert Aucun objet dans la zone de détection, sortie de commutation éteinte Verde No hay objetos dentro de la zona de deteccidn, salida de

Vert clignote  Communication IO-Link active

Réglages

Une fois le processus Teach réussi, les appareils passent automatiquement en mode
normal. Aprés un apprentissage réussi, la LED clignote deux fois. En cas de panne, la
LED clignote quatre fois.

Définition de la fonction de fenétre

» Positionnez la cible pour un point de commutation proche.

» Court-circuitez la broche 1 (BN) a la broche 2 (WH) pendant 2 s. max.

» Positionnez la cible dans un délai de 20 s pour le point de commutation a distance.
» Court-circuitez a nouveau la broche 1 (BN) a la broche 2 (WH) pendant 2 s. max.
Apprentissage du centre de la zone

» Positionnez la cible pour une valeur limite proche.

» Court-circuitez la broche 1 (BN) avec la broche 2 (WH) pendant 2...4 s.

» Positionnez la cible dans un délai de 20 s pour la valeur limite a distance.

» Court-circuitez la broche 1 (BN) a la broche 2 (WH) pendant 2 s. max.

Démarrage de l'apprentissage dynamique

Avec I'apprentissage dynamique, une fenétre d'apprentissage de 4...8 s est ouverte,
dans laquelle les objets qui passent sont automatiquement détectés.

» Court-circuitez la broche 1 (BN) avec la broche 2 (WH) pendant 4...6 s.

Inversion de la fonction de sortie (contact a ouverture/contact a fermeture)

» Court-circuitez la broche 1 (BN) a la broche 2 (WH) pendant min. 6 s.

Réparation
L'appareil ne peut pas étre réparé par I'utilisateur. En cas de dysfonctionnement, mettez

I'appareil hors tension. En cas de retour a Turck, veuillez respecter les conditions de reprise.

Mise au rebut
Les appareils doivent étre mis au rebut de maniére appropriée et ne peuvent étre
=8 jetés avec les ordures ménageres.

conmutacién apagada

Verde intermitente Comunicacion IO-Link activa

Configuracion

Una vez que se completa correctamente la programacion, los dispositivos cambian
automaticamente al funcionamiento normal. Después de una programacion correcta, el
LED parpadea 2 veces. Si se produjo un error, el LED parpadea 4 veces.

Ajuste de la funcién de la ventana

» Coloque el objetivo para el punto de conmutacién cercano.

» Cortocircuite el polo 1 (BN) con el polo 2 (WH) durante un méximo de 2 s.

» Coloque el objetivo para el punto de conmutacion lejano dentro de 20 s.

» Cortocircuite de nuevo el polo 1 (BN) con el polo 2 (WH) durante un méximo de 2 s.
Ejecucion de la funcion de programacion de un punto

» Coloque el objetivo para establecer el valor limite cercano.

» Cortocircuite el polo 1 (BN) con el polo 2 (WH) durante 2...4s.

» Coloque el objetivo para establecer el valor limite lejano dentro de 20 s.

» Cortocircuite el polo 1 (BN) con el polo 2 (WH) durante un méximo de 2 s.

Inicio de la programacion dinamica

Al realizar la programacién dindmica, se abre una ventana de programacion de 4...8s,
durante la cual se detectan automaticamente los objetos que pasan con el tiempo.

» Cortocircuite el polo 1 (BN) con el polo 2 (WH) durante 4... 6 s.

Inversion de la funcion de salida (contacto NC/contacto NO)

» Cortocircuite el polo 1 (BN) con el polo 2 (WH) durante un minimo de 6 s.

Reparacion

El usuario no debe reparar el dispositivo por su cuenta. El dispositivo se debe desins-
talar si presenta fallas. Acate nuestras politicas de devolucién cuando devuelva el
dispositivo a Turck.

Eliminacién de desechos

Los dispositivos se deben desechar correctamente y no se deben mezclar con
desechos domésticos normales.

Technical data

Operating voltage 18...30VDC Blind zone S, 10 % of full range
Output function Push-pull, 150 mA, NO/NC Protection class P67
Ambient temperature  -25...+70°C UL conditions Enclosure Type 1 Supply Class 2, NFPA 79 Applications only.

Hans Turck GmbH & Co. KG | WitzlebenstraBe 7, 45472 Miilheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | Fax +49 208 4952-264 | more@turck.com | www.turck.com
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Technical data

Operating voltage 18...30VDC Blind zone S, ;, 10 % of full range

Output function Push-pull, 150 mA, NO/NC Protection class P67

Ambient temperature  -25...+70°C

UL conditions Enclosure Type 1 Supply Class 2, NFPA 79 Applications only.
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Wiring diagrams
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