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Kurzbetriebsanleitung

NIC...-EM30-IOL-...

Weitere Unterlagen
Erganzend zu diesem Dokument finden Sie unter
www.turck.com folgende Unterlagen:
Betriebsanleitung
Datenblatt
Konformitatserklarungen (aktuelle Version)
Inbetriebnahmehandbuch 10-Link-Devices
Zulassungen
|O-Link-Parameter

Zu lhrer Sicherheit
BestimmungsgemaBe Verwendung
Induktive Koppler dienen zur kontaktlosen Ubertragung
von Energie (Leistung bis 18 W) und zum bidirektionalen
Austausch von Daten tber eine Luftschnittstelle (max.
7 mm) in industriellen Anwendungen. Die Gerate bestehen
aus einer Primdrseite und einer Sekundarseite. Die Primar-
seite versorgt die Sekundarseite Uber eine Luftschnittstelle
mit Energie. Beide Seiten liefern Daten von den angeschlos-
senen Geraten.
Das Gerat darf nur wie in dieser Anleitung beschrieben ver-
wendet werden. Jede andere Verwendung gilt als nicht be-
stimmungsgemal. Fir daraus resultierende Schaden tber-
nimmt TURCK keine Haftung.
Allgemeine Sicherheitshinweise
Nur fachlich geschultes Personal darf das Gerat montie-
ren, installieren, betreiben, parametrieren und instand
halten.
Das Gerat erfullt die EMV-Anforderungen fir den industri-
ellen Bereich. Bei Einsatz in Wohnbereichen MaBnahmen
treffen, um Funkstérungen zu vermeiden.
Das Gerit nur in Ubereinstimmung mit den geltenden
nationalen und internationalen Bestimmungen, Normen
und Gesetzen einsetzen.
Keine metallischen Gegenstande im elektrischen Feld
zwischen Primar- und Sekundarseite platzieren.
Ein Aufenthalt im elektromagnetischen Feld der indukti-
ven Koppler kann gesundheitsschadlich sein. Mindestab-
stand von 30 cm zur aktiv ausstrahlenden Flache der
Gerate einhalten.
Die Schutzwirkung des Gerats kann beeintrachtigt
werden, wenn das Gerét in einer Weise verwendet wird,
die nicht von TURCK angegeben ist.
Hinweise zur UL-Zulassung
Das Gerat muss von einem Class-2-Netzteil oder von einer
Stromversorgung mit limitierter Spannung/limitiertem
Strom versorgt werden.

Produktbeschreibung
Gerételibersicht

Abb. 1: Primarseite NICP-EM30-I0L-H1141,

Abb. 2: Sekundarseite NICS-EM30-I0L-HK1141
Funktionen und Betriebsarten
Die induktiven Koppler kdnnen im IO-Link-Modus und im
SIO-Modus betrieben werden. Im [0-Link-Modus tibertragen
die Gerate Energie und I0-Link-Signale. Im SIO-Modus
kénnen neben der Energielibertragung entweder Signale
von zwei PNP/NPN-Eingdngen oder einem PNP/NPN-Aus-
gang Ubertragen werden.

Montieren

(1] ACHTUNG
Elektromagnetische Felder anderer Gerdte kdnnen die
induktiven Koppler beeintrachtigen.
Geréateschaden
» Die Uberschneidung mit elektromagnetischen Feldern
anderer Geréte (z. B. von anderen induktiven Kopp-
lern) verhindern.
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Ed Hinwers
Warmestau
Leistungsminderung durch zu hohe Geratetemperatur
» Gerat in warmeableitendes Material einbauen (z. B.
Befestigungsschelle BSM-30).
»  Firausreichende Beltiftung und Warmeabfuhr sorgen.

Das maximale Anzugsdrehmoment der Gehdusemuttern

betragt 40 Nm.

» Gerat am vorgesehenen Einsatzort montieren. Minimale
Montageabstande beachten. # Abb. 3

» Primar- und Sekundarseite mit den Frontflachen zueinan-
der ausrichten. Der maximale Abstand zwischen Primar-
seite und Sekundarseite betragt 7 mm.

» Die Tabellen ,Winkelversatz” und ,Seitlicher Versatz”
beachten. ® Abb.4 =% Abb.5

AnschlieBen

» In Anschlussumgebungen mit hoher elektromagneti-
scher Belastung geschirmte Leitungen verwenden.

10-Link-Modus

Im 10-Link-Modus kann Pin 2 nicht als digitaler Ein- oder

Ausgang genutzt werden.

» Primarseite NICP... gemaR den Anschlussbildern Gber
eine M12-Verbindungsleitung (z. B. RKC4.4T-2-RSC4.4T/
TXL) an einen 10-Link-Master anschlieen.

» Sekundarseite NICS... gemaB den Anschlussbildern tiber
eine M12-Verbindungsleitung an ein |O-Link-Device an-
schliefen.

SI0-Modus - Digitaler Eingang

P Ein Sensor: Sekundarseite NICS... gemal den Anschluss-
bildern tGber eine M12-Verbindungsleitung an einen
Sensor anschlieBen.

» Zwei Sensoren: Sekundarseite NICS... gemaR den
Anschlussbildern Uber eine M12-Verbindungsleitung an
einen 2-fach-Verteilerbaustein (z. B. VB2-FSM4.4-2FKM4)
anschlieBen. Der Verteilerbaustein ist nicht erforderlich,
wenn Sensoren mit zwei Ausgdngen (z. B. Kraftspanner)
genutzt werden.

» Primérseite NICP... gemaR den Anschlussbildern tiber
eine M12-Verbindungsleitung an eine Steuerung oder ein
Feldbusgerdt anschlieBen.

SI0-Modus - Digitaler Ausgang

Bei der Ubertragung von einem digitalen Ausgang kann

Pin 2 nicht als digitaler Ein- oder Ausgang genutzt werden.

Fur die Nutzung mit einem digitalen Ausgang muss das

Gerat Uiber IO-Link konfiguriert werden. Informationen zur

|0-Link-Konfiguration entnehmen Sie der Betriebsanleitung.

» Sekundarseite NICS... gemaB den Anschlussbildern an
Ausgang 1 (Pin 4) Gber eine M12-Verbindungsleitung an
einen Aktuator anschlieBen.

» Primérseite NICP... gemaR den Anschlussbildern tiber
eine M12-Verbindungsleitung an eine Steuerung oder ein
Feldbusgerdt anschlieBen.

In Betrieb nehmen
Nach Anschluss und Aufschalten der Versorgungsspannung
ist das Geréat nach einer Bereitschaftsverzogerung betriebs-
bereit. Die Bereitschaftsverzégerung der Datenlibertragung
ist abhangig von:
den angeschlossenen Devices an der Sekundarseite
der eingestellten Zykluszeit im IO-Link Master
der Verbindungszeit und angeschlossenen |O-Link-
Devices, |O-Link-Master und ihren Parametern
Die Verbindungszeit fiir das komplette System betragt typi-
scherweise 1400 ms. Um die Verbindungszeit zu verringern,
kénnen folgende MaBnahmen ergriffen werden:
Verwendung eines TURCK-1O-Link-Masters mit einge-
schaltetem Quick-Start-Up: Verbindungszeit typischer-
weise 1100 ms
Bereits eingeschaltete Primarseite: Verbindungszeit typi-
scherweise 600 ms

Quick Start Guide

NIC...-EM30-I0L-...

Other documents
Besides this document, the following material can be found
at www.turck.com:
Instructions for use
Data sheet
Declarations of conformity (current version)
Commissioning manual IO-Link devices
Approvals
10-Link parameters

For your safety
Intended use
Inductive couplers are used for contactless transmission of
energy (power up to 18 W) and for bidirectional exchange
of data across an air interface (max. 7 mm) in industrial app-
lications. The devices consist of a primary side and a se-
condary side. The primary side supplies power to the se-
condary side across an air interface. Both sides supply data
from the connected devices.
The device must only be used as described in these instruc-
tions. Any other use is not in accordance with the intended
use. TURCK accepts no liability for any resulting damage.
General safety instructions
The device must only be fitted, installed, operated, para-
meterized and maintained by trained and qualified per-
sonnel.
The device meets the EMC requirements for the industrial
areas. When used in residential areas, take measures to
prevent radio frequency interference.
Only use the device in compliance with the applicable na-
tional and international regulations, standards and laws.
Do not place any metallic objects in the electrical field
between the primary and secondary side.
A stay in the electromagnetic field of the inductive
couplers can be harmful to health. Observe a minimum
distance of 30 cm from the actively radiating surface of
the devices.
The protective effect of the device can be impaired if the
device is used in any way that is not specified by TURCK.
Notes on the UL approval
The device must be powered by a Class 2 power supply
unit or a power supply with a limited voltage/current.

Product description
Device overview

fig. 1: NICP-EM30-I0L-H1141 primary side,

fig. 2: NICS-EM30-10L-HK1141 secondary side
Functions and operating modes
The inductive couplers can be operated in 10-Link mode
and in SIO mode. In |O-Link mode, the devices transfer pow-
er and 10-Link signals. Either signals from two PNP/NPN in-
puts or one PNP/NPN output can be transferred in SIO mo-
de.

Installing

B note
Heat buildup
Loss of power due to high device temperature
» Install the device in heat conductive material (e.g.
mounting clip BSM-30).
»  Ensure sufficient ventilation and heat dissipation.

(1 Norice
Electromagnetic fields from other devices can impair the
inductive couplers.
Damage to device
» Prevent overlap with the electromagnetic fields of
other devices (e.g. from other inductive couplers).

The maximum tightening torque of the housing nuts is

40 Nm.

P Install the device at the intended location. Observe the
minimum mounting distances. # fig. 3

» Align the front faces of the primary and secondary sides
to each other. The Maximum distance between the pri-
mary side and secondary side is 7 mm.

> Refer to tables “Angle offset” and “Lateral offset”. = fig. 4

fig.5

Connection

» Use shielded cables in environments with severe electro-

magnetic interference.
10-Link mode
In 10-Link mode, pin 2 cannot be used as a digital input or
output.

» Connect the NICP... primary side to an I0-Link master via
an M12 connection cable (e.g. RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL) as
shown in the wiring diagrams.

» Connect the NICS... secondary side via an M12 connecti-
on cable to an |O-Link device as shown in the wiring dia-
grams.

SIO mode - digital input

» One sensor: Connect the NICS... secondary side via an
M12 connection cable to a sensor as shown in the wiring
diagrams.

» Two sensors: Connect the NICS... secondary side via an
M12 connection cable to a two-way splitter (e.g. VB2-
FSM4.4-2FKM4) as shown in the wiring diagrams. The
two-way splitter is not required when using sensors with
two outputs (power clamps).

» Connect the NICP... primary side via an M12 connection
cable to a controller or a fieldbus device as shown in the
wiring diagrams.

SI0 mode - digital output

When transferring from a digital output, pin 2 cannot be
used as a digital input or output. For use with a digital out-
put, the device must be configured via |0-Link. For informa-
tion on 10-Link configuration, refer to the instructions for
use.

» Connect the NICS... secondary side output 1 (pin 4) to an
actuator via an M12 connection cable as shown in the wi-
ring diagrams.

» Connect the NICP... primary side via an M12 connection
cable to a controller or a fieldbus device as shown in the
wiring diagrams.

Commissioning
After the connection is made and the power supply is swit-
ched on, the device is operational after a readiness delay.
The readiness delay of the data transfer depends on:
the connected devices on the secondary side
the set cycle time in the IO-Link master
the connection time and connected IO-Link devices, 10-
Link master and their parameters
The connection time for the complete system is normally
1400 ms. The following measures can be taken to reduce
the connection time:
Use of a TURCK IO-Link master with the Quick startup
switched on: Connection time normally 1100 ms
Primary side already switched on: Connection time nor-
mally 600 ms
Optimize alignment: The connection time can be higher
near the limits of the mounting distances, the angular
displacement or the lateral displacement (see Installing).

NIC...-EM30-IOL-...
Inductive Couplers
Quick Start Guide
Doc no. 100040547

Additional
information see
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M30x 1.5 LED
@ 26.5[1.04] LS36/5 M12x1
15.5[0.61] 55.5[2.19]
86 [3.39]
mm [Inch]
M30x 1.5 LED
@ 26.5[1.04] A(;BG/S M12x1
[
15.5[0.61] 57.3[2.26]
86 [3.39]
mm [Inch]

T
Distance Minimum mounting distances
D 60 mm

N 26.5 mm

S 30 mm

T 60 mm
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Ausrichtung optimieren: In Grenzbereichen der Montage-
abstande, des Winkelversatzes oder des seitlichen
Versatzes (s. Montieren) kann die Verbindungszeit hoher
ausfallen.

Betreiben

A\ VORSICHT
Das Gehduse kann sich im Betrieb stark erhitzen.
Verbrennung durch hei3e Gehduseoberflachen

» Gehause gegen den Kontakt mit entziindlichen Stof-
fen schitzen.
» Gehause gegen unbeabsichtigtes Berlihren sichern.

An einer Primarseite kdnnen mehrere Komponenten der
Sekundadrseite mit gleicher Konfiguration betrieben werden
(,Dynamic Pairing“). Prozessdaten werden pro Koppler-
System um einen |0-Link-Zyklus verzégert. Azyklische
Daten verzdgern sich abhangig von der Gré3e der
Ubertragenen Daten. Um eine konstante Hochlaufzeit zu
gewahrleisten, sollte die Zeit zwischen den Kopplungsvor-
gdngen mindestens 2 s betragen.
LED-Anzeigen

Primérseite Sekundarseite
griin grin

Bedeutung
Betriebsspannung,
SIO-Modus Pin 4 (C/Q)
inaktiv

orange blinkt grin Betriebsspannung, SIO-

5Hz Modus Pin 4 (C/Q) aktiv
oder inaktiv - Verbin-
dungsqualitat schlecht

keine Sekundarseite
gekoppelt

griin blinkt 0,5 Hz aus

|O-Link-
Kommunikation mit an-
geschlossenem Gerat

griin blinkt
T1san,0,1saus

gruin blinkt
Tsan,0,1saus

grin rot |O-Link-Master ange-
schlossen, aber keine
|O-Link Kommunikation
mit Gerat auf der
Sekundarseite

orange orange SIO-Modus Pin 4 (C/Q)
aktiv

orange blinkt aus Fremdobjerkennung

1 Hz (FOD) aktiv

orange/grun orange/griin Konfigurationsmodus

abwechselnd abwechselnd

1Hz 1Hz

rot blinkt 5 Hz aus Primarseite Fehler

Sekundarseite blinkt rot (5 Hz), Sekundarseite Fehler
Verhalten der Primarseite nicht

relevant

Einstellen

Das Gerat kann Uber 10-Link parametriert werden. Infor-
mationen dazu entnehmen Sie dem Inbetriebnahmehand-
buch fir 10-Link-Devices und der Betriebsanleitung.

Storungen beseitigen

Foreign Object Detection (FOD)

Das Gerat erkennt liber die FOD metallische Gegenstéande

im aktiven Bereich zwischen Primdrseite und Sekunddrseite.

Bei Erkennung schaltet das Gerat die Energieversorgung

selbststandig ab. Nach Entfernen der metallischen Gege-

stande nimmt das Gerat seinen Betrieb eigenstandig wieder

auf.

Verbindungsabbriiche verhindern

In Umgebungen mit starken Funkstérungen (z. B. eine hohe

Anzahl von 2,4 GHz-Signalen) sucht der Koppler selbststan-

dig den idealen Kanal fiir die Funkibertragung. In der Zeit

des Kanalwechsels wird die Verbindung kurzzeitig unter-

brochen.

» 2,4 GHz-Signale in der Umgebung reduzieren, um Verbin-
dungsabbriiche zu verhindern.

Reparieren

Das Gerat ist nicht zur Reparatur durch den Benutzer vorge-
sehen. Sollte das Gerat defekt sein, nehmen Sie es auller
Betrieb. Bei Riicksendung an TURCK beachten Sie unsere
Rucknahmebedingungen.

Entsorgen

Die Gerate mussen fachgerecht entsorgt werden und
gehdren nicht in den normalen Hausmiill.

Quick Start Guide

Operation

/\ cAuTION
The housing can get very hot during operation.
Risk of burns from hot housing surfaces
> Protelect the housing from contact with flammable ma-
terial.
»  Protect the housing from accidental contact.

Multiple secondary-side components with the same confi-
guration can be operated with one primary side (dynamic
pairing). Process data is delayed by one |O-Link cycle per
coupler system. Acyclic data is delayed depending on the
size of the transmitted data. The time between the coupling
operations must be at least 2 s to ensure a constant startup
time.

LEDs
Primary side Secondary side Meaning
Green Green Operating voltage, SIO

mode pin 4 (C/Q)
inactive

Orange flashing Green Operating voltage, SIO

5Hz mode pin 4 (C/Q) active
or inactive — poor
connection quality

Green flashing  Off
0.5Hz

No secondary side
coupled

10-Link communication
with connected device

Green flashing ~ Green flashing
1son,0.1soff 1son,0.1soff

10-Link master connec-
ted, but no 10-Link
communication with
device on the
secondary side

Green Red

SIO mode pin 4 (C/Q)
active

Orange Orange

Orange flashing  Off Foreign object
1Hz detection (FOD) active

Orange/green  Orange/green  Configuration mode
alternately 1 Hz alternately 1 Hz

Red flashing 5 Hz Off Primary side error

Secondary side red flashing (5 Hz), Secondary side error
behavior of the primary side not
relevant

Setting

The device can be parameterized via IO-Link. Refer to the
commissioning manual for I0-Link devices and the instructi-
ons for use for the relevant information.

Troubleshooting

Foreign Object Detection (FOD)

The device detects metallic objects in the active area bet-
ween the primary side and the secondary side via FOD. If an
object is detected, the device switches off the power supply
automatically. Once the metallic objects are removed, the
device will automatically resume operation.

HnoTe

Very small metal parts are not detected
FOD does not work
» Remove metal parts from the active area.

Preventing disconnections

In environments with strong (e.g. a high number of 2.4-GHz

signals) radio interference, the coupler automatically sear-

ches for the ideal channel for radio transmission. While

changing the channel, the connection is interrupted briefly.

» Reduce 2.4-GHz signals in the environment to prevent
disconnections.

Repair
The device is not intended for repair by the user. The device
must be decommissioned if it is faulty. Observe our return

acceptance conditions when returning the device to TURCK.

Disposal
The devices must be disposed of properly and do not
belong in the domestic waste.

Technical data
NICP-EM30-I0L-H1141

NICS-EM30-I0L-HK1141

Inductive transfer system

Distance D Angle a
2mm 7.5°
4 mm 15°
5mm 20°
7 mm 30°

l‘m THII
Ll

Distance D Offset M
0...4mm 5mm
5mm 3mm
7 mm 2 mm
Wiring diagrams
2 Hoy—— 4
> 2y Out2
3 1 4 ey Input 1/0ut 1/10-Link
i_>_ _
4

Wiring di f pri id
Pin layout of primary side Iring clagram of primary side

|

+
Input 2

Input 1/0ut 1/I0-Link
Reset

1]

o
LERI

@)
o

|

Wiring diagram of secondary side
Pin layout of secondary side

Declaration of conformity
Hiermit erklart die TURCK GmbH, dass diese Funkanlage der Richtlinie 2014/53/EU und den

D 100018258 Ambient temperature -25...+55°C Standby power coupled 6.6 W ?adi‘_’tF?”i‘l’;ﬁem R_egt’ma:ior: 2$1|7 e":prilchtt' Dert"g"“a"dig?el:t der EU/tUK'iO”'

N ormitatserklarung Ist unter der rolgenden Internetadresse verrugbar: www.turck.com
Operating voltage 24 VDC + 20 %/-15 % Storage temperature -40...470°C Standby power uncoupled 1w K 9 9
Operating current max. 1700 mA Output peak current 2.5 Afor 0.1 ms, 10 A for 0.02 ms Switch delay Typically 10 ms, max. 30 ms Hereby, TURCK GmbH declares that this radio equipment is in compliance with Directive
Nominal distance 0...7mm Output function 10-Link/2 digital channels 10-Link communication COM2/COM3, I0-Link 1.1, max. 230.4 kBaud 2014/53/'EUVand Eadlo Equipment R.egu'latlons 2017.The full text of the EU/UK decla-ration of

- 5 " - " conformity is available at the following internet address: www.turck.com
Ambient temperature -25...455°C Protection type IP67, 1P68 Min. cycle time 10 ms
Storage temperature -40...470°C Electrical connection M12 female connector, 5-pin Rotation 1250 rpm Le soussigné, TURCK GmbH, déclare que cet équipement radioélectrique est conforme a la
Output function 10-Link/2 digital channels Min. input voltage Short-circuit protection Yes d',rec“ve. 2014/53/UE et au Rad.'o, Equipment Regu[at'ons 2017. Le texte complet de a
Protection t P67 1PG8 High Level 8V R larit tecti v déclaration UE/UK de conformité est disponible a I'adresse internet suivante: www.turck.com
rotection type , everse polarity protection es

Electrical connection M12 connector, 4-pin Low Level 5V Por la presente, TURCK GmbH declara que este tipo de equipo radioeléctrico es conforme con

la Directiva 2014/53/UE y Radio Equipment Regulations 2017. El texto completo de la

Input current <45mA
NICS-EM30-10L-HK1141 I : R declaracion UE/UK de conformidad esta disponible en la direccion Internet siguiente:
ID 100018259 nductive transfer system www.turck.com
Output voltage 24VDC + 10 % Readiness time of secondary 600 ms
Output current max. 750 mA side
Nominal distance 0...7mm Readiness time of system 1400 ms

TURCK GmbH | WitzlebenstraB3e 7, 45472 Miilheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com © TURCK GmbH | 100040547 | 2024/12 | V02.01
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Guide d'utilisation rapide

NIC...-EM30-IOL-...

Documents supplémentaires
Vous trouverez les documents suivants contenant des infor-
mations complémentaires a la présente notice sur
www.turck.com :

Mode d'emploi

Fiche technique

Déclarations de conformité (version actuelle)

Mise en service des appareils I0-Link manuels

Homologations

Paramétres 10-Link

Pour votre sécurité
Utilisation conforme
Les coupleurs inductifs permettent la transmission sans
contact d'énergie (jusqu'a 18 W) ainsi que I'échange bidirec-
tionnel de données via une interface radio (7 mm max.)
dans des applications industrielles. Les appareils com-
prennent un coté primaire et un cété secondaire. Le coté
primaire alimente le c6té secondaire via une interface radio.
Les deux cotés fournissent des données a partir des appa-
reils connectés.
L'appareil doit exclusivement étre utilisé conformément aux
indications figurant dans la présente notice. Toute autre uti-
lisation est considérée comme non conforme. La société
TURCK décline toute responsabilité en cas de dommages
causés par une utilisation non conforme.
Consignes de sécurité générales
Seul un personnel spécialement formé peut monter, ins-
taller, utiliser, paramétrer et entretenir I'appareil.
L'appareil répond aux exigences CEM pour le domaine in-
dustriel. En cas d'utilisation dans des zones résidentielles,
prendre des mesures pour éviter les interférences radio.
L'appareil doit uniquement étre utilisé conformément
aux dispositions, normes et lois nationales et internatio-
nales en vigueur.
Ne placez aucun objet métallique dans le champ élec-
trique entre le coté primaire et le coté secondaire.
Rester dans le champ électromagnétique des coupleurs
inductifs peut étre nocif pour la santé. Respectez une dis-
tance minimale de 30 cm par rapport a la surface de
rayonnement actif des appareils.
L'effet de protection de I'appareil peut étre altéré si celui-
ci est utilisé d'une maniere qui n'est pas spécifiée par
TURCK.
Remarques concernant I'homologation UL
L'appareil doit étre alimenté par un bloc d'alimentation
de classe 2 ou par une alimentation électrique a tension/
courant limités.

Description du produit
Apercu de I'appareil

fig. 1: NICP-EM30-I0L-H1141 c6té primaire,
EM30-I0L-HK1141 c6té secondaire
Fonctions et modes de fonctionnement
Les coupleurs inductifs peuvent étre utilisés en mode 10-
Link et en mode SIO. En mode IO-Link, les appareils trans-
ferent les signaux IO-Link et de puissance. Les signaux pro-
venant de deux entrées PNP/NPN ou d'une sortie PNP/NPN
peuvent étre transférés en mode SIO.

fig. 2: NICS-

Installation

E¥ remarQuE
Accumulation de chaleur
Perte de puissance due a une température élevée de I'ap-
pareil
» Installez I'appareil dans un matériau conducteur de
chaleur (ex.: clip de montage BSM-30).
»  Assurez une ventilation et une dissipation de chaleur
suffisantes.

TURCK GmbH | Witzlebenstra3e 7, 45472 Miilheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

[T avis

Les champs électromagnétiques émis par d'autres appareils
peuvent avoir un impact négatif sur les coupleurs inductifs.
Endommagement de I'appareil
»  Eviter tout chevauchement avec les champs électro-
magnétiques émis par d'autres appareils (par ex.,
d'autres coupleurs inductifs).

Le couple de serrage maximal des écrous du boitier est de

40 Nm.

» Installez I'appareil a I'emplacement prévu. Respectez les
distances de montage minimales. # fig. 3

» Alignez les faces avant des cotés primaire et secondaire
I'une par rapport a I'autre. La distance maximale entre les
cOtés primaire et secondaire est de 7 mm.

» Reportez-vous aux tableaux « Décalage angulaire » et
« Décalage latéral ». # fig. 4 = fig.5

Raccordement

» Utilisez des cables blindés dans les environnements com-
portant d'importantes perturbations électromagnétiques.

Mode 10-Link

En mode I0-Link, la broche 2 ne peut pas étre utilisée

comme entrée ou sortie numérique.

» Connectez le c6té primaire NICP... a un maitre IO-Link via
un cable de raccordement M12 (par exemple RKC4.4T-2-
RSC4.4T/TXL) comme indiqué dans les schémas de ca-
blage.

» Connectez le c6té secondaire NICS... via un cable de rac-
cordement M12 a un appareil I0-Link comme indiqué
dans les schémas de cablage.

Mode SIO - entrée numérique

» Un capteur : connectez le cté secondaire NICS... via un
cable de raccordement M12 a un capteur comme indiqué
dans les schémas de cablage.

» Deux capteurs : connectez le c6té secondaire NICS... via
un cable de raccordement M12 a un répartiteur bidirec-
tionnel (par exemple VB2-FSM4.4-2FKM4) comme indi-
qué dans les schémas de cablage. Le boitier de distribu-
tion n'est pas nécessaire en cas d'utilisation de capteurs a
deux sorties (pinces de serrage).

» Connectez le c6té primaire NICP... via un cable de raccor-
dement M12 a un contrdleur ou un appareil de bus de
terrain comme indiqué dans les schémas de cablage.

Mode SIO - sortie numérique

Lors du transfert a partir d'une sortie numérique, la broche 2

ne peut pas étre utilisée comme entrée ou sortie numé-

rique. Pour une utilisation avec une sortie numérique, l'ap-
pareil doit étre configuré via |O-Link. Pour plus d'informa-
tions sur la configuration 10-Link, reportez-vous au mode
d'emploi.

» Connectez le coté secondaire NICS... sortie 1 (broche 4) a
un actionneur via un cable de raccordement M12 comme
indiqué dans les schémas de cablage.

» Connectez le c6té primaire NICP... via un cable de raccor-
dement M12 a un contrdleur ou un appareil de bus de
terrain comme indiqué dans les schémas de cablage.

Mise en service
Une fois la connexion établie et I'alimentation électrique ac-
tivée, l'appareil est opérationnel apres un délai de prépara-
tion. Le délai de préparation du transfert de données dé-
pend des éléments suivants :
les appareils connectés au coté secondaire
le temps de cycle défini dans le maitre I0-Link
le temps de connexion et les appareils 0-Link connectés,
le maitre IO-Link et leurs paramétres
Le temps de connexion pour I'ensemble du systéme est nor-
malement de 1400 ms. Les mesures suivantes peuvent étre
prises pour réduire le temps de connexion :
utilisation d'un maitre I0-Link TURCK avec le démarrage
rapide activé : temps de connexion : normalement
1100 ms
cOté primaire déja activé : temps de connexion : normale-
ment 600 ms

Gufa de inicio rapido

NIC...-EM30-I0L-...

Documentos adicionales
Ademas de este documento, se puede encontrar el si-
guiente material en la pagina www.turck.com:
Instrucciones de funcionamiento
Hoja de datos
Declaraciones de conformidad (versién actual)
Puesta en marcha de dispositivos IO-Link manuales
Aprobaciones
Parametros de 10-Link

Para su seguridad
Uso previsto
Los acopladores inductivos se utilizan para la transmision de
energia sin contacto (potencia de hasta 18 W) y para el in-
tercambio bidireccional de datos a través de una interfaz de
aire (7 max. mm) en aplicaciones industriales. Los dispositi-
vos constan de un lado primario y otro secundario. El lado
primario suministra alimentacién al lado secundario a través
de una interfaz inaldmbrica. Ambos lados suministran datos
de los dispositivos conectados.
El dispositivo solo se debe usar como se describe en estas
instrucciones. Ninguna otra forma de uso corresponde al
uso previsto. TURCK no se responsabiliza de los dafios deri-
vados de dichos usos.
Instrucciones generales de seguridad
Solo el personal capacitado profesionalmente puede
montar, instalar, operar, parametrizar y dar mantenimien-
to al dispositivo.
El dispositivo cumple los requisitos de EMC para las areas
industriales. Cuando se utilice en zonas residenciales,
tome medidas para evitar interferencias de radiofrecuen-
cia.
El dispositivo solo se puede utilizar de conformidad con
las disposiciones, normas y leyes nacionales e internacio-
nales aplicables.
No coloque objetos metalicos en el campo eléctrico entre
el lado primario y el secundario.
Permanecer en el campo electromagnético de los acopla-
dores inductivos puede ser perjudicial para la salud. Re-
spete la distancia minima de 30 cm de la superficie de ra-
diacién activa de los dispositivos.
El efecto protector del dispositivo puede verse afectado si
el dispositivo se utiliza de alguna manera que no esté es-
pecificada por TURCK.
Notas sobre la aprobacion UL
El dispositivo debe recibir alimentacion de una unidad de
fuente de alimentacién de clase 2 o una fuente de ali-
mentacion con voltaje o corriente limitados.

Descripcion del producto
Descripcion general del dispositivo

fig. 1: Lado primario de NICP-EM30-I0L-H1141,
Lado secundario de NICS-EM30-I0L-HK1141
Funciones y modos de operacion
Los acopladores inductivos se pueden operar en el modo
10-Link y en el modo SIO. En el modo |0-Link, los dispositi-
vos transfieren alimentacion y senales 10-Link. Las sefiales
de dos entradas PNP/NPN o una salida PNP/NPN se pueden
transferir en el modo SIO.

fig. 2:

Instalacion

Binora
Acumulacién de calor
Pérdida de energia debido a la alta temperatura del dis-
positivo
» Instale el dispositivo en el material conductor del calor
(por ejemplo, una pinza de montaje BSM-30).
> Asegurese de que haya suficiente ventilacién y disipa-
cién del calor.

(1] Aviso
Los campos electromagnéticos de otros dispositivos pue-
den perjudicar los acopladores inductivos.
Daiios en el dispositivo
> Evite la superposicion con los campos electromagnéti-
cos de otros dispositivos (por ejemplo, de otros aco-
pladores inductivos).

El par de apriete maximo de las tuercas de la carcasa es de

40 Nm.

P Instale el dispositivo en la ubicacion deseada. Respete las
distancias minimas de montaje. # fig. 3

» Alinee las caras frontales de los lados primario y secunda-
rio entre si. La distancia maxima entre el lado primario y
secundario es de 7 mm.

» Consulte las tablas “Desplazamiento de dngulo” y “Des-
plazamiento lateral”. # fig. 4 = fig.5

Conexion

» Utilice cables blindados en entornos con interferencias
electromagnéticas graves.

Modo 10-Link

En el modo I0-Link, el polo 2 no se puede utilizar como en-

trada ni salida digital.

» Conecte el lado primario de NICP... a un puerto maestro
de 10-Link a través de un cable de conexion M12 (por
ejemplo, RKC4.4T-2-RSC4.4T/TXL), como se muestra en
los diagramas de cableado.

» Conecte el lado secundario de NICS... mediante un cable
de conexién M12 a un dispositivo 10-Link, como se mues-
tra en los diagramas de cableado.

Modo SIO: entrada digital

» Un sensor: Conecte el lado secundario de NICS... me-
diante un cable de conexiéon M12 a un sensor, como se
muestra en los diagramas de cableado.

» Dos sensores: Conecte el lado secundario de NICS... me-
diante un cable de conexién M12 a un distribuidor de dos
vias (por ej., VB2-FSM4.4-2FKM4), como se muestra en los
diagramas de cableado. La caja de conexiones no es ne-
cesaria cuando se utilizan sensores con dos salidas (abra-
zaderas de alimentacién).

» Conecte el lado primario de NICP... mediante un cable de
conexion M12 a un controlador o un dispositivo de bus
de campo, como se muestra en los diagramas de cablea-
do.

Modo SIO: salida digital

Al transferir desde una salida digital, el polo 2 no se puede

utilizar como entrada ni salida digital. Para su uso con una

salida digital, el dispositivo debe configurarse a través de
10-Link. Para obtener informacién sobre la configuracion de
10-Link, consulte las instrucciones de uso.

» Conecte la salida 1 (polo 4) del lado secundario de NICS...
a un actuador mediante un cable de conexién M12, como
se muestra en los diagramas de cableado.

» Conecte el lado primario de NICP... mediante un cable de
conexion M12 a un controlador o un dispositivo de bus
de campo, como se muestra en los diagramas de cablea-
do.

Puesta en marcha
Una vez realizada la conexién y que la fuente de alimenta-
cién se encuentre encendida, el dispositivo estara operativo
tras un retraso de preparacion. El retraso de preparacion de
la transferencia de datos depende de lo siguiente:
los dispositivos conectados en el lado secundario
el tiempo de ciclo establecido en el puerto maestro |O-
Link
el tiempo de conexidn y los dispositivos 10-Link conecta-
dos, el puerto maestro 10-Link y sus parametros
El tiempo de conexion para el sistema completo es, normal-
mente, de 1400 ms. Se pueden tomar las siguientes medi-
das para reducir el tiempo de conexion:
uso de un puerto maestro |O-Link de TURCK con el inicio
rapido activado: Tiempo de conexién normalmente de
1100 ms

NIC...-EM30-IOL-...
Inductive Couplers
Quick Start Guide
Doc no. 100040547

Additional
information see

M30x 1.5 LED
@ 26.5[1.04] LS36/5 M12x1
15.5[0.61] 55.5[2.19]
86 [3.39]
mm [Inch]
M30x 1.5 LED
@ 26.5[1.04] A(;BG/S M12x1
[
15.5[0.61] 57.3[2.26]
86 [3.39]
mm [Inch]

\\\?\\\

T
Distance Minimum mounting distances
D 60 mm

N 26.5 mm

S 30 mm

T 60 mm
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Guide d'utilisation rapide

Fonctionnement

Gufa de inicio rapido

/\ ATTENTION
Le boitier devient trés chaud pendant le fonctionnement.
Risque de brilures sur les surfaces chaudes du boitier

> Protégez le boitier contre tout contact avec des maté-

riaux inflammables.
» Protégez le boitier contre tout contact accidentel.

Plusieurs composants du coté secondaire ayant la méme
configuration peuvent fonctionner sur un coté primaire
(couplage dynamique). Les données de processus sont re-
tardées d'un cycle |O-Link pour chaque systéme de cou-
pleur. Les données acycliques sont retardées en fonction de
la taille des données transmises. Le délai entre les opéra-
tions de couplage doit étre d'au moins 2 s pour garantir un
temps de démarrage constant.

LED
Coté primaire
Vert

Coté secondaire Signification

Vert

Tension de fonctionne-
ment, mode SIO
broche 4 (C/Q) inactive

Orange cligno-
tant 5 Hz

Vert

Tension de fonctionne-
ment, mode SIO
broche 4 (C/Q) active
ou inactive - mauvaise
qualité de connexion

Vert clignotant
0,5Hz

Eteinte

Pas de coté secondaire
couplé

Vert clignotant

Vert clignotant

Communication |O-Link

Coté primaire  Coté secondaire Signification

Rouge clignotant coté secondaire  Erreur c6té secondaire
(5 Hz), comportement coté primaire

non pertinent

Réglages

L'appareil peut étre paramétré via I0-Link. Reportez-vous au
manuel de mise en service des appareils IO-Link et au mode
d'emploi pour obtenir les informations correspondantes.

Recherche d'erreur

L'appareil est fourni avec la détection d'objets étrangers. La
détection d'objets étrangers détecte les objets métalliques
dans la zone active entre le c6té primaire et le coté secon-
daire. Si un objet est détecté, I'appareil coupe automatique-
ment I'alimentation électrique. La LED du c6té primaire cli-
gnote en orange si la détection d'objets étrangers est active.

El lado primario ya esta encendido: Tiempo de conexién

Lado primario  Lado secundario Significado

/\ ATTENTION
Pieéces métalliques chaudes dans la zone active
Risque de brilures
» Portez des gants de sécurité lorsque vous retirez des
corps étrangers.

P Retirez les corps étrangers de la zone active.
= L'appareil revient automatiquement en mode de fonc-
tionnement.

Réparation
L'appareil ne peut pas étre réparé par |'utilisateur. L'appareil

normalmente de 600 ms Naranja/verde  Naranja/verde  Modo de configuracion
N . alternadamente, alternadamente,
Funcionamiento 1Hz 1 Hz
A PRECAUCION Rojo intermi- Apagado Error del lado primario
La carcasa se calienta mucho durante el funcionamiento. tente, 5 Hz
Riesgo de quemaduras debido a superficies calientes de la El lado secundario parpadea en Error del lado secunda-
carcasa rojo (5 Hz), el comportamiento rio

»  Evite que la carcasa entre en contacto con sustancias
inflamables. )
» Evite que la carcasa se toque accidentalmente.

Se pueden ejecutar varios componentes del lado secunda-
rio con la misma configuracion en un lado principal (empa-
rejamiento dindmico). Los datos del proceso se retrasan un
ciclo IO-Link para cada sistema de acoplador. Los datos aci-
clicos se retrasan en funcion del tamano de los datos trans-
mitidos. El tiempo entre las operaciones de acoplamiento
debe ser de, al menos, 2 s para garantizar un tiempo de ar-
ranque constante.

LED
Lado primario  Lado secundario Significado
Verde Verde Voltaje de funciona-

miento, polo 4 (C/Q) del
modo SIO inactivo

Naranja intermi- Verde
tente, 5 Hz

Voltaje de funciona-
miento, polo 4 (C/Q) del
modo SIO activo o inac-
tivo: calidad deficiente
de la conexién

del lado primario no es importante

Configuracion

El dispositivo se puede parametrizar mediante |O-Link.
Consulte el manual de puesta en marcha de los dispositivos
10-Link y las instrucciones de uso para obtener la informa-
cion pertinente.

Localizacion de errores

El dispositivo se suministra con deteccién de objetos extra-
Aos (FOD). La FOD detecta objetos metalicos en el &rea acti-
va entre el lado primario y secundario. Si se detecta un obje-
to, el dispositivo apaga la fuente de alimentacion automati-
camente. EI LED del lado primario parpadea en naranja si la
FOD esta activa.

/\ PRECAUCION
Piezas metdlicas calentadas en el drea activa
Riesgo de quemaduras
» Use guantes de seguridad cuando quite objetos extra-
Aos.

P Retire los objetos extraios del 4rea activa.

allumée 15, allumée 15, avec l'appareil - X R X i i i = i iti Ati -
teinte 0.1 s éteinte 0.1 s connecfép doit étre mis hors service en cas de dysfonctionnement. En Verde intermi Apagado No hay lado secundario Eil d:‘::is':;m vuelve automaticamente al modo de fun
: R ’ - ink cas de retour a TURCK, veuillez respecter les conditions de tente, 0,5 Hz acoplado clonamiento.
Vert ouge N’laltre. IO-Link connec- reprise. Verde intermi-  Verde intermi- ~ Comunicacién 10-Link
te., mais pas Qe commu- R tente, tente, con el dispositivo
nlcatlon.IO—LlnAk E,’Vec Mise au rebut 1sencendido, 1sencendido, conectado Reparacién
I'appareil du coté Les appareils doivent étre mis au rebut de maniére 0,1 s apagado 0,1 s apagado l dP - : disefiad | ol
secondaire == abpropriée et ne pas étre jetés avec les ordures ména- Verde Rojo Puerto maestro 10-Link Ispositivo no esta disenado para que ef usuario o repare.
o . El dispositivo se debe retirar del servicio si presenta fallas.
range Orange Mode SIO broche 4 geres. conectado, pero sin co- . o - .
(C/Q) active AR O-Link Siga nuestras politicas de aceptacién de devolucién cuando
- - P municacion [O-Link con devuelva el dispositivo a TURCK.
Orange cligno-  Eteinte Détection de corps el dispositivo en el lado
tant 1 Hz étrangers active secundario Eliminacion
Orange/vertal- Orange/vertal- Mode de configuration Naranja Naranja Polo 4 (C/Q) del modo Los dispositivos se deben desechar correctamente y
ternativement  ternativement SIO activo no se deben mezclar con residuos domésticos nor-
1Hz 1Hz Naranja intermi- Apagado Deteccién de objetos males.
Rouge clignotant Eteinte Erreur coté primaire tente, 1 Hz extrafos (FOD, del in-
5Hz glés "Foreign Object
Detection") activa
Technical data
NICP-EM30-I0L-H1141 NICS-EM30-I0L-HK1141 Inductive transfer system
ID 100018258 Ambient temperature -25...455°C Standby power coupled 6.6 W
Operating voltage 24 VDC + 20 %/-15 % Storage temperature -40...470°C Standby power uncoupled 1w

Operating current max. 1700 mA Output peak current 2.5 Afor0.1 ms, 10 A for 0.02 ms Switch delay Typically 10 ms, max. 30 ms
Nominal distance 0...7mm Output function 10-Link/2 digital channels 10-Link communication COM2/COM3, I0-Link 1.1, max. 230.4 kBaud
Ambient temperature -25...455°C Protection type IP67, 1P68 Min. cycle time 10 ms

Storage temperature -40...+70°C Electrical connection M12 female connector, 5-pin Rotation 1250 rpm

Output function 10-Link/2 digital channels Min. input voltage Short-circuit protection Yes

Protection type P67, IP68 High Level 8V Reverse polarity protection Yes

Electrical connection M12 connector, 4-pin Low Level 5V

NICS-EM30-I0L-HK1141 Input current <4.5mA

ID 100018259 Inductive transfer system

Output voltage 24VDC + 10 % Readiness time of secondary 600 ms

Output current max. 750 mA side

Nominal distance 0...7mm Readiness time of system 1400 ms

TURCK GmbH | Witzlebenstra3e 7, 45472 Miilheim an der Ruhr, Germany | Tel. +49 208 4952-0 | more@turck.com | www.turck.com

Distance D Angle a
2mm 7.5°
4 mm 15°
5mm 20°
7 mm 30°
Distance D Offset M
0...4mm 5mm
5mm 3mm
7 mm 2 mm
Wiring diagrams

2 )+

> 2y Out2
3 1 4 ey Input 1/0ut 1/10-Link
i_>_ _
4

Wiring di fori id
Pin layout of primary side Iring clagram of primary side

|

+
Input 2

Input 1/0ut 1/I0-Link
Reset

|

o
LERI

i

|

Wiring diagram of secondary side
Pin layout of secondary side

Declaration of conformity

Hiermit erklart die TURCK GmbH, dass diese Funkanlage der Richtlinie 2014/53/EU und den
Radio Equipment Regulations 2017 entspricht. Der vollstandige Text der EU/UK-Kon-
formitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse verfuigbar: www.turck.com

Hereby, TURCK GmbH declares that this radio equipment is in compliance with Directive
2014/53/EU and Radio Equipment Regulations 2017. The full text of the EU/UK decla-ration of
conformity is available at the following internet address: www.turck.com

Le soussigné, TURCK GmbH, déclare que cet équipement radioélectrique est conforme a la
directive 2014/53/UE et au Radio Equipment Regulations 2017. Le texte complet de la
déclaration UE/UK de conformité est disponible a I'adresse internet suivante: www.turck.com

Por la presente, TURCK GmbH declara que este tipo de equipo radioeléctrico es conforme con
la Directiva 2014/53/UE y Radio Equipment Regulations 2017. El texto completo de la
declaracion UE/UK de conformidad esta disponible en la direccion Internet siguiente:
www.turck.com

© TURCK GmbH | 100040547 | 2024/12 | V02.01
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Technical data
NICP-EM30-I0L-H1141 NICS-EM30-I0L-HK1141 Inductive transfer system
ID 100018258 Ambient temperature -25...+55 °C Standby power coupled 6.6 W
Operating voltage 24 VDC + 20 %/- 15 % Storage temperature -40...+70 °C Standby power uncoupled 1TW
Operating current max. 1700 mA Output peak current 2.5 Afor 0.1 ms, 10 A for 0.02 ms Switch delay Typically 10 ms, max. 30 ms
Nominal distance 0...7 mm Output function |0-Link/2 digital channels 10-Link communication COM2/COM3, I0-Link 1.1, max. 230.4 kBaud
Ambient temperature -25...+55 °C Protection type IP67, IP68 Min. cycle time 10 ms
Storage temperature -40...+70 °C Electrical connection M12 female connector, 5-pin Rotation 1250 rpm
Output function 10-Link/2 digital channels Min. input voltage Short-circuit protection Yes
Protection type IP67, IP68 High Level 8V Reverse polarity protection  Yes
Electrical connection M12 connector, 4-pin Low Level 5V
NICS-EM30-I0L-HK1141 Input current <4.5mA
ID 100018259 Inductive transfer system
Output voltage 24 VDC + 10 % Readiness time of secondary 600 ms
Output current max. 750 mA side
Nominal distance 0...7 mm Readiness time of system 1400 ms
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Distance D Angle a
2mm 7.5°
4 mm 15°
5 mm 20°
7 mm 30°
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Distance D Offset M
0...4 mm 5 mm
5mm 3 mm
7 mm 2mm
Wiring diagrams
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Wiring diagram of primary side

|

+
Input 2

Input 1/0ut 1/I0-Link
Reset

|

o
LERI

i

|

Wiring diagram of secondary side
Pin layout of secondary side

Declaration of conformity

Hiermit erklart die TURCK GmbH, dass diese Funkanlage der Richtlinie 2014/53/EU und den
Radio Equipment Regulations 2017 entspricht. Der vollstandige Text der EU/UK-Kon-
formitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse verfiigbar: www.turck.com

Hereby, TURCK GmbH declares that this radio equipment is in compliance with Directive
2014/53/EU and Radio Equipment Regulations 2017. The full text of the EU/UK decla-ration of
conformity is available at the following internet address: www.turck.com

Le soussigné, TURCK GmbH, déclare que cet équipement radioélectrique est conforme a la
directive 2014/53/UE et au Radio Equipment Regulations 2017. Le texte complet de la
déclaration UE/UK de conformité est disponible a I'adresse internet suivante: www.turck.com

Por la presente, TURCK GmbH declara que este tipo de equipo radioeléctrico es conforme con
la Directiva 2014/53/UE y Radio Equipment Regulations 2017. El texto completo de la
declaracion UE/UK de conformidad esta disponible en la direccion Internet siguiente:
www.turck.com
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